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1. KYTKENTARIMA

Toimilaitteet jotka ovat varustettu Integral Plus FPi-, Posigam Plus FPi- tai Modugam Plus FPi
-ohjausyksikélld sisdltdvat kuvan mukaisen kytkentariman. Moottoriliittimien ruuvit ovat 4 x 8 mm ja
tilatieto- ja ohjausliittimien ruuvit ovat 3 x 8 mm. Ruuvit toimitetaan laitteen mukana ja ne 16ytyvat laitteen
kytkentékotelosta. Toimilaitteen kytkentd tila on kosteussuojattu ja kytkentdkotelon kannen avaaminen ei
paastd kosteutta toimilaitteen sisaan.

Liittimet 0-3 ja PE on toimilaitteen sydtén kytkemiselle ja liittimet 4-39 on tilatieto- ja ohjaus kytkentdja
varten. Kaapeliliittimina suositellaan kaytettavan puristettavia PVC rengas- tai haarukkaliittimia.
Moottorisy6tdlle suositellaan kaytettdvén 1,5-2,5 mm2n liitint4 ja tilatieto-/ohjauksille 0,25-1,5 mm?2:n
liitinta.

Soveltuvia puristustydkaluja rengas- ja haarukkaliittimille:
e Abiko 50

e Abiko 51

¢ Hus-Tsan HT-301H

e Amp Pro-Crimper Il (354940-1, leuat 58423-1)

SYOTTOLIITIN:

RENGASLIITIN 4,3 x 8,0 mm TAI HAARUKKALIITIN 4,3 x 6,8 mm

Puristettava PVC-liitin.
Liittimen varikoodaus:
e 1.5 ..2.5 mm?2 sininen

TILATIETO- JA OHJAUSLIITTIMET:

RENGASLIITIN 3,2 x 6,0 mm TAI HAARUKKALIITIN 3,2 x 6 mm

Puristettava PVC-liitin.
Liittimen varikoodaus:
*0.25 .. 1.5mm? punainen

Y 4 ‘\

A Y ' 4
BERNARD®
CONTROLS



INTEGRAL
yvksikké

Paikallisohjaus-

kytkimet

Ohjelmointipaneeli

Kytkentarima

INTEGRAL+ 1 SIGNALING 11[12 REMOTE COMMAND 20 [21 COIL 23]
+  + -
ohjelmointipaneeli i FauLT|® Prio QCL% olz FAULT CLOSE ON
FAULT RELAY RELAY E IERE $|3|  meLay Tomaue
FU == +Th(°0) * R EME M H 1
+LOCAL SWITCH 3B
+TSO 138 | B B B
+TSC 128
e/ NO
420mA  FAULT A A ALBASIC | Ohjelmointi
21 20 19 131211109 8 7 6 5 4 321 d|p _kytk|met
——
Leelle el lm = % =
g o 25 2 g |unu||unu|||n:uu||n:mu|m:mu|
> 3 @ T O — — - - — 1
"3z Sg g 88|88188| ¥V,
Ohjelmointi- £z =9 RELAY2(| RELAY1| "\ I o
\ 3 3 m k 4 K 4 \ 4 28V |, Lampdsuoja
jumpperit | | | lauennut led
Jumpp O RELAY 4 REL;YS E= u|||n:|nu [«
26 O
TSC : Torque Switch Close 50ms__J200ms input o Q
TSO : Torque Switch Open ghmlirgency g o \
Toimilaite LSC : Limit Switch Close Down Momenttitoiminut
sulkeutuu led LSO : Limit Switch Open A B ° led
* With input "Local Control ban" BAﬁECIFIC T
P1 [ g
CLOSING | [TH TORQUE™ |
ISBERNARD Ol|0] |or™ Phases 3 Sulake
-
Toimilaite — /
avautuu led OPENING | ,  re FU3 FU1 <z
13 LIMIT SWITCHES 7|6 LOCAL CONTROL 1] [ 1ov-05a || 23v-0.05a |[ Ph-0osa |1 Sulake
Asennoitin AUTO 0% 1000 Paikallisohjaus-
ohjelmointipaneeli ?‘pm o mﬁ/@ o @) kytkin
STD
100% i o ~»@ agg ot —00 1
asettelu pot. | 6] eor T0|m||a|t? d
17 |Rev 3 456 789 10 @ avautuu le
18
Signal INV
0-10V  4/8/9/1
Kuolleen alueen 72 OUTPUT 0-20mA 4/8/ B Toimilaite

saatd

74 COM

Ohjelmointi

dip -kytkimet

P

GAM

SIGN,
IBBERNARD

K

)

Loss of Signal OPEN™4B

CLOSE

sulkeutuu led

Paikallisohjaus-
potentiometri 0-100%
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2. KUVAUS

Integral Plus ohjausyksikdn ohjelmointipaneeli mahdollistaa sovittaa toimilaite erilaisiin k&yttétarkoituksiin.
Toimilaitteen ohjelmointi ja tilatiedot asetetaan dip -kytkimilla ja jumppereilla ohjelmointipaneelissa.
Toimilaitteen perusasettelu on sivun 5 mukainen. Asiakkaan méarittelyn mukainen ohjelmointi suoritetaan
toimituksen yhteydesséa. Ohjelmointi on vaivatonta suorittaa myos kayttopaikalla.

3. OHJELMOINTI

Ohjelmointi suoritetaan ohjelmointipanelin dip-kytkimilla ja jumppereilla.

kuva 1 kuva 2
dip-kytkimet jumpperit

i

SFPECIFIC | Erityisasettelu A °
i © 0 o

a ] BASIC SPECIFIC
' M . BASIC | Pperusasettelu Perusasettelu Erityisasettelu

"Perusasettelussa” kaikki dip-kytkimet ja jumpperit ovat asennossa A.

4. SYOTTO
4.1 Moottorisyo6ttd

Toimilaitteen syo6ttd voi olla 3~ , 1~ tai DC.

w F jumpperi 100 (sijainti alla)
Piirikortti k&sittdd vaihevahdin, joka korjaa véaran vaihejérjestyksen toimilaitteelle sopivaksi seka ilmoittaa
puuttuvan vaiheen 3~ toimilaitteessa, oli vaihejarjestys mik& tahansa, toimilaite toimii aina oikeaan
suuntaan. Jos 3~ sy6tdsta puuttuu yksi vaihe, toimilaite pyséhtyy automaattisesti ja antaa hélytyksen
halytysreleen kautta.

1~ tai DC toimilaitteissa automaattisen vaihejarjestyksen korjaus ei ole mahdollista. Jumpperi 100 on
asennossa M.

= 1~ tai DC syo6tto

4.2 Jannitelahde

Toimilaite kasittaa jannitelahteen 23 V - 1,2 VA DC, joka on kaytettdvissa asentoldhetinta ja kauko-
ohjauskoskettimia varten. Janniteldhde on eristetty muista sahkdpiireista.
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5. TOIMINTA

5.1 Toimisuunnan valinta

Perusasettelussa toimilaite sulkee venttiilin mydtapaivaéan.
ww kytkin 7

Aseta kytkin 7 asentoon B, jolloin toimilaite sulkee venttiilin vastapéivaan. Kytkin 7 vaihtaa:

=> moottorin pydrimissuunnan
=> matkarajakytkimet
=> momenttikytkimet

O |Blcd2ls
FAULT o FAULT CLOSE ON
RELAY Pl’rli?y g % \; é RELAY TORQUE SPECIFIC
or|cL| T g' 8 *
B H B B
A A A{BASIC |
131211109 8 7 6|5 4 321
| => sulkee venttiilin vastapaivaan

5.2 Venttiilin sulkeminen

Perusasettelussa toimilaite pysaytetddn matkarajalla.
ww kytkin 1

Aseta kytkin 1 asentoon B momenttipysaytysta varten. Vastaava matkaraja pitda olla myds toimineena, kun
venttiili on suljettuna

FAULT CLOSE ON
RELAY TORQUE

1X

B BMB
AWA ABASIC |

131211109 8 7 6 5 4 321

= sulkeminen momentilla

Matkarajakytkintd kdytetdén tilatietoon venttiili on kiinni, sekéd se ilmoittaa pysédytyksen momentilla
véliasennossa vikana ja pyséytyksen kiinni -asennossa normaalitoimintona.

5.3 Momenttikytkimen ohitus, kun venttiili avataan kiinni-asennosta

Perusasettelussa auki-momentti on toimintavalmiina koko toiminta-alueella kiinni-asennosta auki-
asentoon.
= Kytkin 6

Aseta kytkin 6 asentoon B, jolloin auki-momenttikytkin ohitetaan venttiilia avattaessa kiinni -asennosta.

FAULT| D i Blo 2 8|z FAULT CLOSE ON
RELAY rity| 2|, 2| (3 RELAY  TORQUE
3PE e
oplcL| T| || 5|%*
B H B m B &> auki -momentin ohitus
A A A {BASIC |
131211109 8 7 6 5 4 321

Téatéd toimintoa pitdd kayttdd, kun toimilaite kasittdd mekaanisen momentinpitolaitteen (SR -sarja) ja venttiili
suljetaan momenttia vastaan. Télld estetdén auki -momenttikytkimen toiminta venttiilid avattaessa.
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5.4 Suunnanvaihtoviive

Perusasettelussa tdma viive on 50 ms. Jumpperi 25 asennossa 50 ms.
= Jumpperi 25

Aseta jumpperi 25 asentoon 200 ms.

Suunnanvaihtoviive 200 ms.

Huom ! Tama4 asettelu on valmiiksi asetettu tehtaalla moottorityypin mukaan. 200 ms viive mahdollistaa
suurien 1~ moottorien kayton.

6. KAUKO-OHJAUS

Kauko-ohjaus voidaan toteuttaa ulkoisella jannitteelld tai toimilaitteen omalla jannitesy6tolla. Sisddnmenot
on taysin opto-suojattuja. Kts. kuvat alla.

6.1 Kosketinohjaus (dry contact
Potentiaalivapaa kosketinohjaus impulssi- tai pitokaskylla. Oikosulje liittimet 5-6.

Huom! Asennoittimella varustetun toimilaitteen
Posigam Plus ohjaus kosketinohjauksella, katso s. 20.

Impulssiohjaus Pitokéskyohjaus
4] 4]
R R
+ _7 . sels + _7
8 8
9— kiinni 9 —— kiinni
W_ auki W_ auki
6.2 Jéanniteohjaus
Sy6tto, joko AC- tai DC -jannitteella.
N - 55-250 V
| 4 10-55V = 4] I
5] - 5]
-1 6 -1 6
+ _7 seis + _7 seis
T q T~ Q] T~
_g_ Kiinni Pitokaskyohjaus= _g Kiinni Pitokaskyohjaus=
10— auki kytke liitin 8. 70| auki kytke liitin 8.

Jannitteet 10-55 V, kytke liitin 5.
Jannitteet > 55-250 V, kytke liitin 4.

Varoitus! Alé kytke liitintd 5 kdyttdessdsi jannitettd > 55 V.
Y 4 O\
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6.3 Ohjaus yhdelléd vaihtokoskettimella

Toimilaitetta on mahdollista ohjata yhdella vaihtokoskettimella, auki-kiinni.

= kosketin kiinni: venttiili avautuu
= kosketin auki: venttiili sulkeutuu

Ensin toimilaite on ohjelmoitava ensisijaisesti avautumaan. (kts. 6.4)
Tai
=> kosketin kiinni: venttiili sulkeutuu

= kosketin auki: venttiili avautuu

Ensin toimilaite on ohjelmoitava ensisijaisesti sulkeutumaan. (kts. 6.4)

S 1Avautuminen — Sulkeutuminen
_4 | _4
5 5
3] Nar;il
+ 7 Ohjelmointi: + 7 Ohjelmointi:
8 ensisijaisesti 8 ensisijaisesti
—9 avautuu —9 sulkeutuu
L~ (kytkin 10, asento B) . - (kytkin 9, asento B)
10— 10

6.4 Ensisijaisesti avautuu tai sulkeutuu

Perusasettelussa t4téa toimintoa ei ole ohjelmoitu. T&t4 toimintoa kaytetaan:

= toimintasuunnan muuttamiseksi ilman, etté kdytetéén seis -kaskya. Ohjelmoi ensisijaisesti avautuu tai
sulkeutuu toiminto.

= antamaan ké&sky toimia vain yhteen suuntaan, jos toimilaite saa samanaikaiset ohjaukset seké auki etta
kiinni. Ohjelmoi toiminto ensisijaisesti avautuu tai ensisijaisesti sulkeutuu.

=> ohjaus yhdella vaihtokoskettimella
= kytkin 9
= Kytkin 10

Aseta kytkin 9 asentoon B (ensisijaisesti sulkeutuu)
Aseta kytkin 10 asentoon B (ensisijaisesti avautuu)

(] Bled 2[5
FAULT o 18lcd Z| 8 FAULT CLOSE ON
RFLAYE Prr'i?y % [0 g RELAY TORQUE
3
oplcL| 2 § G|*
B H B B => Ensisijaisesti sulkeutuu
A A A<BASIC |
131211109 8 7 6 5 4 321
Faut[8)5, |8lod 2|5z FAULT CLOSE ON
HFLAYE ity | 2| 2| 2]2 RELAY ~ TORQUE
S B5|3|"
oPlcL| | | B|5|%
B B B => Ensisijaisesti avautuu
A w M A A<BASIC |
131211109 8 7 6 5 4 321
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FAULT
RELAY

B m B
A A

131211109 8 7 6 5 4

FAULT CLOSE ON
RELAY  TORQUE

w )
A<BASIC |

321

= Toimintasuunnan muuttaminen ilman,
ettéd kaytetddn seis -kéaskyé

Ohjauskasky tulee valittdmasti toimintaan.

6.5 Hatidohjaus (ESD) Emergency Shut Down

ESD -toiminta on kauko-ohjausk&sky, joka ohittaa kaikki muut ohjaukset. ESD -kasky voi olla auki-ohjaus
tai kiinni-ohjaus. Toimintavarmuuden lisddmiseksi hatatiloissa ESD:n voi mydskin ohjelmoida ohittamaan
moottorin Iampdsuojan.

Huom ! ESD -toiminta ei ole mahdollinen, kun toimintatavan valintakytkin on asennossa OFF.

—

Perusasettelussa ESD -ohjaus suoritetaan sulkeutuvalla koskettimella. Jumpperi 27 asennossa

= jumpperi 27

Aseta jumpperi 27 asentoon !

, jolloin ESD -ohjaus toimii avautuvalla koskettimella.

Huom! ESD-ohjaus avautuvalla koskettimella ja kun ESD ohjausta ei ole kytketty, toimilaite vastaanottaa
ohjauskaskyn vain, kun se on jannitteellisend. TAman vuoksi on suositeltavaa lisété oikosulkulenkki
liittimille (ESD:n paikalle) ohjausjénnitteen saamiseksi.

Perusasettelussa ESD -ohjaus on kiinni -ohjauskasky. Jumpperi 28 asennossa kiinni (CLOSE).

= jumpperi 28

Aseta jumpperi 28 asentoon auki (OPEN), auki -ohjausta varten.
Perusasettelussa ESD -ohjaus ei ohita moottorin I&mpd&suojaa.

= kytkin 8
Aseta kytkin 8 asentoon B, jolloin moottorin [Ampd&suoja ohitetaan kaytettdesséd ESD -ohjausta.

=> ESD -ohjaus:
jumpperit 27 ja 28

CL

2

FAULT
RELAY

m

Nt Prio 8
E rity %
oplcL| 2

FAULT CLOSE ON
RELAY TORQUE

RITN

OSL INNHS

=> Moottorin lampdsuojan ohitus
kaytettdessa ESD -ohjausta

B H B
A

w B
A{BASIC |

131211109 8 7 6 5 4

321
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6.6 Paikallisohjauksen esto

Paikallisohjauksen esto on kauko-ohjauskasky. Tdma ohjauskasky estéda paikallisohjauksen auki-kiinni ja
mahdollistaen vain kauko-ohjaukset, vaikka valintakytkin on paikallisohjausasennossa.

Perusasettelussa toimilaite voidaan pysayttas laittamalla valintakytkin asentoon "OFF" tai kdantamalla
valintakytkinté hetkellisesti suuntaan "SEIS".

Toiminnan esto paikallisohjausyksikosta. Kts7.3 (kytkin 4, asento B)

4] Potentiaalivapaa A -_ _Jéinnite(_)hjays_(AQ tai DC)
—4 kosketinohjaus impulssi- tai —4 55-250V impulssi- tai pitokédskylléd
_g ] pitokéskylld _g 10-55V

_; Seis + —g Seis

—g|__Kiinni — —g|__Kiinni —t

Al Auki A Auki

% Paikallisohjauksen esto Pitokéskyohjaus= % Paikallisohjauksen esto

LI kytke liitin 8. L

Q_ESQ—, e E—ES/D—, ESD = Hatéohjauskésky

Huom ! Paikallisohjauksen esto ei ole mahdollista, jos toimilaite on varustettuna asennoittimella Posigam
Plus tai Modugam Plus. Se on korvattu toiminnalla AUTO/on-off -ohjauksella.

7. PAIKALLISOHJAUS

Toimintatavan valintakytkin mahdollistaa toiminnot paikallis-/off/kauko-ohjaus/-seis, paikallisohjauskytkin
vain toiminnot auki-kiinni. Pyséytys paikallisohjauksessa suoritetaan kdantamalla hetkellisesti toimintatavan
valintakytkinta seis -suuntaan.

7.1 Paikallisohjaus impulssiohjauksella / Pitokdskyohjauksella

Perusasettelussa paikallisohjaus toimii impulssiohjauksella (ohjausimpulssi ohjaa toimilaitteen taysin auki
tai kiinni annetun kaskyn mukaisesti).
s Kytkin 5

Aseta kytkin 5 asentoon B pitok&skyohjaus.

FAULT CLOSE ON
RELAY  TORQUE
11 i
B B B
= Paikallisohjaus pitokéaskylla
A A A {BASIC |

131211109 8 7 6 5 4 321

7.2 Pysaytys paikallisohjausyksikésta
Perusasettelussa toimilaite voidaan pysayttaa, vaikka valintakytkin on asennossa kauko-ohjaus.

= Jukitus

Lukittavalla tapilla voidaan estaé toimilaitteen pyséyttdminen paikallisohjausyksikdsta, kun valintakytkin on
asennossa kauko-ohjaus.

Huom ! Tdmé esto on voimassa vain, kun kytkin on lukittu lukolla asentoon kauko-ohjaus.
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7.3 Toiminnan esto

Perusasettelussa on mahdollista suorittaa toimilaitteen kayton esto. Aseta valintakytkin paikallis-/kauko
asentoon "OFF". Toimilaitteen toiminta on néin estetty paikallis- ja kauko-ohjauksella.

Vaikka kauko-ohjauskaskya "paikallisohjauksen esto" on kaytetty, voidaan toimilaite silti pyséyttaa
laittamalla valintakytkin asentoon "OFF".

= kytkin 4
Aseta kytkin 4 asentoon B. Toimilaitteen pyséytys valintakytkimell&d on mahdotonta, kun paikallisohjauksen
esto on péaalla.

FAULT Gmg alZ|g z FAULT CLOSE ON
RFLAYE ry|2li| 5[[3| e, Tomoue TEEE => Pysaytys paikallisohjauskytkimesta
orlcL| | 7| 8| 5% } mahdotonta kun paikallisohjauksen esto
B B B on péaalla
A A A BASIC |
131211109 8 7 6 5 4 321

7.4 Paikallisohjauksen mekaaninen lukitus
Toimintatavan valintakytkin voidaan mekaanisesti lukita lukolla asentoihin off, paikallis- tai kauko-ohjaus.

8. TILATIEDOT

5 tilatietoreletta tilatietojen siirtoon:
=> 4 relettd (vaihtokosketin) toimintojen tilatiedoille. Koskettimet voivat olla auki (NO) tai kiinni (NC).
Huom ! Toimilaitteen ollessa jannitteetdn releet ovat aukiasennossa (NO).
=> 1 héairiérele (potentiaalivapaa vaihtokosketin).
Huom ! Hiéiriérele on normaalisti vetdneend ja héiribrele pdédstaa héiribtilanteessa.

Reletiedot
Vahvennettu: perusasettelut

Jumpperi

Rele nro Tilatiedot nro ja koodi Liittimet

Rele 1 auki -raja 14-LSO 13-14
auki -momenttikytkin 14-TSO

Rele 2 kiinni -raja 15-LSC 15-16
kiinni -momenttikytkin 15-TSC

Rele 3 auki -rajakytkin 16-LSO 17-18
auki -momenttikytkin 16-TSO
valintakytkin paikallisohjausasennossa 17-LOCAL
valintakytkin kauko-ohjausasennossa 17-REMOTE
toimilaite kdynnissa 18-RUNNING
toimilaite avautuu 18-OPENING

Rele 4 kiinni -matkaraja 19-LSC 19-20
kiinni -momentti 19-TSC
ESD-ohjauskasky 20-ESD
toimilaite sulkeutuu 20-CLOSING
valintakytkin paikallisohjausasennossa 21-LOCAL
valintakytkin kauko-ohjausasennossa 21-REMOTE
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8.1 Vilkkukytkintoiminnot

Perusasettelussa:

=> toimilaite kdynnissé

=> toimilaite avautuu

=> toimilaite sulkeutuu
eivét ole vilkkutoiminnossa

w kytkin 11

Aseta kytkin 11 asentoon B, ylla olevat tiedot valittyvat vilkkutietona
FAULT
RELAY

FAULT CLOSE ON tilatiedot
—H Eﬁ -T‘OR—QUE = toimilaite kdynnissé
=> toimilaite avautuu
=> toimilaite sulkeutuu

B B B
A w M A w ABASIC ] ovat vilkkutoiminnossa

131211109 8 7 6 5 4 321

8.2 Tilatietorele 1

Perusasettelussa rele 1 ilmaisee, ettd auki -raja on toiminut. Jumpperi 14 asennossa LSO (auki -raja).

= jumpperi 14
Aseta jumpperi asentoon TSO (auki -momenttikytkin). Rele 1 ilmaisee ettd auki -momentti
on toiminut.

Normaalisti rele 1 kosketin auki (NO). Jumpperi 22 asennossa -

= jumpperi 22

Aseta jumpperi 22 asentoon rele 1 kosketin asennossa kiinni (NC).
_——

=> asettelut rele 1: jumpperit 14 ja 22

8.3 Tilatietorele 2

Perusasettelussa rele 2 ilmaisee, etta kiinni -raja on toiminut. Jumpperi 15 asennossa LSC (kiinni -raja)

= jumpperi 15
Aseta jumpperi 15 asentoon TSC (kiinni -momentti). Rele 2 ilmaisee etta kiinni -momentti on toiminut.

Normaalisti rele 2 kosketin auki (NO). Jumpperi 23 asennossa

= jumpperi 23

Aseta jumpperi 23 asentoon ,rele 2 kiinni (NC).
—_——
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=> asettelu rele 2: jumpperit 15 ja 23

8.4 Tilatietorele 3
Perusasettelussa rele 3 ilmaisee, etta auki-raja on toiminut. Jumpperi 16 asennossa LSO (auki -raja).

= jumpperi 16
= jumpperi 17
= jumpperi 18

O

aseta jumpperi 16 asentoon TSO (auki -momentti). Rele 3 iimaisee, ettd auki -momentti

on toiminut

aseta jumpperi 17 asentoon REMOTE. Rele 3 ilmaisee, ettd valintakytkin on asennossa kauko-ohjaus
aseta jumpperi 17 asentoon LOCAL. Rele 3 ilmaisee, etta valintakytkin on asennossa paikallisohjaus
aseta jumpperi 18 asentoon OPENING. Rele 3 ilmaisee, ettd toimilaite avautuu

aseta jumpperi 18 asentoon RUNNING. Rele 3 ilmaisee, ettd toimilaite on kdynnissa

64640

Perusasettelussa rele 3, kosketin normaalisti auki (NO)
Jumpperi 24 asennossa

= jumpperi 24

aseta jumpperi 24 asentoon rele 3, kosketin normaalisti kiinni (NC)
—_—

211109 876 5 4

=> asettelu rele 3, jumpperit 16, 17, 18 ja 24
= vain yksi jumpperi paikoille 16, 17 ja 18

8.5 Tilatietorele 4
Perusasettelussa rele 4 ilmaisee, etta kiinni-raja on toiminut. Jumpperi 19 asentoon LSC (kiinni-raja)

= jumpperi 19
= jumpperi 20
= jumpperi 21

=> aseta jumpperi 19 asentoon TSC (kiinni-momentti). Rele 4 ilmaisee, ettd kiinni -momentti on toiminut
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aseta jumpperi 20 asentoon CLOSING. Rele 4 ilmaisee, etta toimilaite on kdynnissa kiinni-suuntaan
aseta jumpperi 20 asentoon ESD (h&atdohjaus). Rele 4 ilmaisee, ettd toimilaite vastaanottaa ESD-
ohjauksen

> aseta jumpperi 21 asentoon REMOTE. Rele 4 iimaisee, etta valintakytkin on asennossa kauko-ohjaus

> aseta jumpperi 21 asentoon LOCAL. Rele 4 iimaisee, etta valintakytkin on asennossa paikallisohjaus

440

Perusasettelussa rele 4 on kosketin asennossa auki (NO). Jumpperi 26 asennossa _

= jumpperi 26
aseta jumpperi 26 asentoon rele 4 on kosketin asennossa normaalisti kiinni (NC)

mA FAULT
21 20 19

o o ﬂl |D =} ﬂl |D ﬂl

ed B2 ba

$s Yag °° . o .
- z => asettelu rele 4: jumpperi paikat 19, 20, 21 ja 26

\ => vain yksi jumpperi paikoille 19, 20 ja 21
Q RELAY 4

26

e suitch

8.6 Haélytysrele RD

Halytysrele ilmaisee epénormaalin toiminnon tai, ettd toimilaite ei ole kaytettdvissa. Halytysrele on
normaalisti vetédneenad ja vikatilanteessa rele paastaa.

Halytysrele ilmaisee:

moottorin- ja ohjausjéannitteen puuttumisen, sulake palanut

moottorin yhden syéttdvaiheen puuttumisen (vain 3-vaih. toimilaitteessa)
moottorin Iampdsuoja on toiminut

ohjausviesti puuttuu (4-20 mA) (vain asennoitintoimilaitteessa) *
valintakytkin on paikallis- tai off-asennossa **

L4840

* Toimilaitteet ilman asennoitinta, kytkimelld 2 ei ole vaikutusta.
** Tapauksessa, jossa on paikallisohjauksen esto, valintakytkin paikallisohjausasennossa ei ilmaista vikana,
koska toimilaite on yha kdytettédvissad kauko-ohjauksella.

Kayttdja voi ohjelmoida hélytykset.
w kytkin 2

Aseta kytkin 2 asentoon B. Ohjausviestin puuttumista ei ilmaista vikana (vain asennoitintoimilaitteet)
ww kytkin 3

Aseta kytkin 3 asentoon B. Valintakytkin asennossa paikallis tai off ei ilmaista vikana
= kytkin 12

Aseta kytkin 12 asentoon B. Kiinni -momentin toiminta ilmaistaan vikana
ww kytkin 13

Aseta kytkin 13 asentoon B. Auki-momentin toiminta ilmaistaan vikana

(@) :
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FAULT i
RELAY Prio

rity

HL ON as3

V)
OSL INNHS

CL

a10H 0071
% 3ION

FAULT CLOSE ON
RELAY TORQUE

11

B
m A <BASIC |
321

Ble 2|5 . .. . .. .
reiar|21 P10 |2 Ak 6| hear Tonale ohjausviestin puuttumista ei ilmaista
SRENEEM 1{ vikana (vain asennoitintoimilaitteet)
B B
A A<BASIC |

valintakytkin asennossa paikallis- tai off-
ei ilmaista vikana

131211109 8 7 6 5 4
CIRENEE . o
_recr| [P, 2;% S| eew omalE kiinni -momentin toiminta iimaistaan
H e EM H 1 vikana

B H B B
A A A<BASIC |

131211109 8 7 6 5 4 321
Q| |B|c]2l5 CLOSE O . . A . .
ety Prie. EE Qé FAULT  CLOSE ON = a_uk| -momentin toiminta iimaistaan
mmEEEEN 1 vikana
B H B B
A A ABASIC |

131211109 8 7 6 5 4 321

HUOM ! Valvontasysteemi mahdollistaa huomioida venttiilin sulkemisen momentilla ilman, etta tdsté
halutaan vikailmaisua.

9. SULAKESUOJAUS

Sulakkeiden vaihto:

= katkaise toimilaitteen sy6tto

= irroita paikallisohjausyksikdn kansi

=> sulakkeet sijaitsevat kortilla CI2701

= irroita sulakepesén kannet ja vaihda sulakkeet, jos tarpeen

Sulaketiedot:

FU1 : muuntajan prim&drisulake
FU2 : muuntajan toisiosulake
FU3 : muuntajan toisiosulake

6,3x32mm-0,5A-500V
5x20mm-05A
5x20mm-0,05A

2.\
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10. ASENNOITIN (lisédvaruste)

Asennoitinkortti GAMK on kytketty korttiin CI2701 pistokeliittimelld. Toimilaitetta voidaan ohjata
ohjausviestilla 4-20 mA, 0-10 V. Ohjelmointi mahdollistaa:

= rinnakkaisajomahdollisuus kosketinohjauksella

=> sovittaa toimilaite erilaisille ohjausviesteille

=> ohjelmoida toimilaite haluttuun toimintoon ohjausviestin katketessa

10.1 Ohjausviesti ohjelmointi

Perusasettelussa ohjausviesti on 4-20 mA

10.1.1 Toiminta ohjausviestillda 0-20 mA
w= Kytkin 4
v kytkin 8
Aseta kytkimet 4 ja 8 asentoon B. Toiminta ohjausviestilld 0-20 mA. Asentoviesti on 0-20 mA.

10.1.2 Toiminta ohjausviestilla 0-10 V
= Kytkin 4
w= Kytkin 8
w= kytkin 9
e kytkin 10
Aseta kytkimet 4, 8, 9, ja 10 asentoon B. Toiminta ohjausviestilld 0-10 V. Asentoviesti on 0-20 mA.

10.2 Toimisuunnan muuttaminen

Perusasettelussa 4 mA = venttiili on kiinni ja 20 mA = venttiili on auki.
= kytkin 3
15 takaisinkytkentipotentiometriliitanta

Aseta kytkin 3 asentoon B ja aseta potentiometriliitintd asennosta "POT STD" asentoon "POT REV".
Toimilaite toimii 4 mA = venttiili on auki ja 20 mA = venttiili on kiinni.

Toimisuunnan muuttaminen

Auki Kiinni
Ohi iosti 4mA —— > 20mA dmA — > 20mA
jausviesti OmA 20mA omA 20mA
Oov —— > 10V Oov — s 10V
L Kiinni Kiinni Kiinni Kiinni
Venttiilitoiminta g i i g i s i
Myétapdaivaan Vastapdivaan Myétépdivaan Vastapdivaan
Kortti CI2701: Kortti GAMK: Kortti CI2071:
. . " - kytkin 7 asentoon B
Ohjelmointi Seruesaiel kytkin 7 asentoon B kytkin 3 asentoon B
* Vaihda potentio- * Vaihda potentio- . .
metrin paikka metrin paikka Kortti GAMK.
P P kytkin 3 asentoon B

l@\
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Ohjausviestilla 4-20 mA on mahdollista ohjelmoida turva-asento (fail safe) ohjausviestin katketessa.
Perusasettelussa toiminto on aktivoitu ja toimilaite jaa asentoonsa ohjausviestin katketessa.

w kytkin 5
w kytkin 6
w= kytkin 8

Aseta kytkin 5 asentoon B, toimilaite menee auki -asentoon ohjausviestin katketessa.
Aseta kytkin 6 asentoon B, toimilaite menee kiinni -asentoon ohjausviestin katketessa.
Aseta kytkin 8 asentoon B poistaaksesi "stay put" -toiminnon.

HUOM ! ohjausviesteillda 0-20 mA ja 0-10 V "stay put" -toimintoa ei voi kdyttaa ja toiminto pita4 poistaa
(kytkin 8 asentoon B).

10.4 Kuolleen alueen séité (dead band)

On s&adetty tehtaalla. Voidaan sdataa potentiometrilla "dead band". Kuollut alue pienenee kaantamalla
potentiometrid vastapaivaan.

HUOM ! Mikali kuollut alue on liian pieni, toimilaite "soutaa" asettelualueen ymparilla.

10.5 Ohjaus asennoitinkortilta

Asennoitinkortilla voidaan simuloida ohjausviestid 4-20 mA toiminnan testaamiseksi. Valintakytkimen pitda
olla kauko-ohjausasennossa.

AUTO 0% 1009

=> AUTO: toiminta ulkoisella ohjausviestilla
IR = 0 %: sisdinen ohjausviesti 0 % (4 mA normaalisti)
=> MAN: sisdinen ohjausviesti sdadettavissé 0-100 %

@ => 100 %: sisdinen ohjausviesti 100 % (20 mA normaalisti)
" MAN

Aseta asennoittimen kytkin asentoon MAN ja ohjaa toimilaitetta MAN-potentiometristéa 0-100%.

10.6 0 % -saaté

Valintakytkimen pitad olla asennossa kauko-ohjaus. Aseta asennoittimen kytkin asentoon 0 %. Toimilaite
vastaanottaa kiinni -ohjauksen (4 mA).

Tapaus 1 : Toimilaite kdynnistyy kiinni -suuntaan ja pysdhtyy ennen kiinni -rajakytkinta.
AUTO 0%  100%
S~

O

K&anna takaisinkytkentédpotentiometrid hitaasti siten, etta toimilaite saavuttaa kiinni -matkarajan, mutta
punainen led -merkkivalo jaa palamaan. K&anné takaisinkytkentédpotentiometria hitaasti vastakkaiseen
suuntaan kunnes led-merkkivalo sammuu. Lukitse takaisinkytkentdpotentiometri asentoonsa (mallit OA).

Y 2
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Tapaus 2 : Toimilaite kdynnistyy kiinni -suuntaan ja pyséhtyy kiinni-rajakytkimella.
Punainen led -merkkivalo palaa yha. Kaanna takaisinkytkentdpotentiometria siten, ettd led -merkkivalo
sammuu. Lukitse takaisinkytkentdpotentiometri asentoonsa (mallit OA).

10.7 100 % - saat6

Valintakytkimen pitaé olla asennossa kauko-ohjaus (remote). Aseta asennoittimen kytkin asentoon 100 %.
Toimilaite vastaanottaa auki -ohjauksen (20 mA).

AUTO 0% 1009

i

Tapaus 1 : Toimilaite kdynnistyy auki -suuntaan ja pysédhtyy ennen auki -rajakytkinta.

K&anna potentiometrid "ADJ 100 %" (100 % -asettelu) myotépédivaan siten, etté toimilaite saavuttaa auki
-rajakytkimen. K&anna hitaasti tatd potentiometrid vastakkaiseen suuntaan kunnes vihred led -merkkivalo
sammuu.

Tapaus 2 : Toimilaite kdynnistyy auki -suuntaan ja pysédhtyy auki -rajakytkimell& ja vihreé led
-merkkivalo palaa yhé.

K&anné potentiometria "ADJ 100 %" (100 % -asettelu) vastapaivaan, kunnes vihred led -merkkivalo
sammuu.

10.8 Toiminta leikatuilla ohjausviesteilla

Asennoitinkortti voidaan ohjelmoida leikatuille ohjausviesteille.

Leikattu ohjausviesti tarkoittaa 4-12 mA ja 12-20 mA. Kayttéjan ohjausviesti on normaalisti 4-20 mA.
Ensimmainen toimilaite ohjelmoidaan vastaanottamaan ohjausviesti 4-12 mA ja toinen toimilaite 12-20 mA.
Kummatkin toimilaitteet vastaanottavat ohjausviestin 4-20 mA. Ensimmainen toimilaite avautuu taysin.
ohjausviestilld 0-50 % ja toinen 50-100 %.

> kytkin 1

= kytkin 2
Aseta kytkin 1 asentoon B, toimilaite ohjautuu viestilld 12-20 mA.
Aseta kytkin 2 asentoon B toimilaite ohjautuu viestilla 4-12 mA.

10.9 Toiminta asentoldhettimelld 4-20 mA

Perusasettelussa potentiometria kaytetdan venttiilin asennon ilmaisuun asennoittimelle. Potentiometrin
asemesta voidaan kayttaad mA-lahetinta.

w kytkin 7
Aseta kytkin 7 asentoon B asennoitinkortilla, mikali kaytetddn mA-Idhetinta. Piirikortilla Cl12701 on
janniteldhde, jota voidaan kayttaa asentolahettimien TAM ja WDG (induktiivinen) sy6ttda varten.

Y 4 2
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10.10 Rinnakkaisohjaus kosketinohjauksella (AUTO/ON-OFF -ohjaus)

Toimilaitetta voidaan ohjata ohjausviestilla 4-20 mA tai kosketinohjauksella auki-seis-kiinni.

Huom ! "AUTO/ON-OFF -ohjaus" ja "PAIKALLISOHJAUKSEN ESTO" :ssa kdytetddn samoja liittimid.
Asennoitintoimilaite valitsee toiminnon "AUTO/ON-OFF -ohjaus”. Toimintaa "paikallisohjauksen esto" ei
voida kdyttdd asennoittimella varustetussa toimilaitteessa.

| . Kosketin 7-11 Kiinni: toiminta vain
mpulssiohjaus

| 4] kosketinohjauksella (ei toimi mA viestilla, eiké
_5: asennoitinkortilta ohjattuna). Voidaan ohjata
-1 6 paikallisohjausyksikostéa valintakytkimen
+ 7 Seis ollessa paikallisohjaus-asennossa.
_g Kiinni ~L Pitokéskyohjaus:
dla kytke
= AL Auki liitintd 8
% Paikallisohjauksen esto
21 EsD |

11. TOIMIAJAN HIDASTUSRELE (lisédvaruste)

Toimiajan hidastusrele mahdollistaa sulkuajan hidastuksen suojaamaan putkistoa paineiskuilta, mikali
sulkuaika on liian nopea. Hidastusrele on liitetty Integral-kortin CI2701 liittimeen P202 TEMPO. Hidastus
on toteutettu KAYNTI/TAUKO toiminnolla. Toiminta-ajat KAYNTI/TAUKO ovat sdadettavissa:

Kaynti (toimilaite kdynnissa): 0,5s - 10s
Tauko (toimilaite pyséhtyneend): 3s - 120s

Hidastettu sulkuaika voidaan asetella halutuksi toimilaitteen kayttédnoton yhteydessa. Sulkuajan asettelu
auki- ja kiinni-suuntaan voidaan tehda toisistaan riippumatta. Lisérajakytkimelld voidaan ohittaa hidastus
niin kauan, kuin ohjauskiekon ohjaama lisarajakytkin on aktivoituna n. 10% kokonaisiskusta. Tallin
toimilaite toimii tietyn matkan vakionopeudella.

TOIMINTAJAKSO AUKA

y
1. Lisarajakytkin auki — aktiivinen
2. Lisérajakytkin kiinni — passiivinen
3. Hidastettu avautuminen
4, Avautuminen vakionopeudella
5. Sulkeutuminen vakionopeudella 2
6. Hidastettu sulkeutuminen Kiinni
7. Tauko-ajan asettelu auki-suuntaan j]z | oeen. | ClosE | !
8. Kéynti-ajan asettelu auki-suuntaan gg" T B
9. Kaynti-ajan asettelu kiinni-suuntaan gi T.OFF: MOTOR STOP g
10. Tauko-ajan asettelu kiinni-suuntaan 1 i
11. Lis&rajakytkimen liitin . 1B BERNARD 5
12. Liitin Integral CI2701 -Korttiin LB U

12. PAIKALLISOHJAUSYKSIKON MERKKILAMPUT (lisévaruste)

Lisdvarusteena on mahdollista saada paikalliohjausyksikkd6n merkkilamput, jotka osoittavat toimilaitteen
tilatiedot.

= merkkilamppu: venttiili auki

= merkkilamppu: venttiili kiinni

=> merkkilamppu: toimilaite jannitteellinen
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13. TOIMINTAHAIRIOT / INTEGRAL PLUS

Toiminnan testaamiseksi, aseta ensiksi valintakytkin paikallis/kauko-ohjaus asentoon "paikallis-" ja ohjaa
toimilaitetta kytkimesta auki/kiinni.

Ongelma Syy Korjaustoimenpide
Ei toimi Moottorisy6ttd Tarkista moottorisyottd
puuttuu (littimet 1, 2, 3 / 3-vaih.)

Paikallisohjauksen esto
paalla.

Hatdohjauskasky ESD
on paalla ja estda nain
muut kaskyt.

Sulake on palanut.
Moottorisydtén
ohjelmointi vaara.

Moottorin lampdsuoja
toiminut.

Ohjelmointijumpperit
vaarissad asennoissa
tai puuttuvat.

Syo6ttojannite on ilmoitettu arvokilvessa.

Tarkista, etta toimilaite ei vastaanota estokaskya.
Kytke toimilaite jannitteettémaksi ja irroita
paikallisohjauksen eston johdin liittimesta 11

ja suorita toimintatesti.

Tarkista, etta toimilaite ei vastanota hataohjaus-.
kdskya. Aseta valintakytkin off -asentoon, jump-
peri 27 voidaan poistaa. Jumpperi irroitettuna
ESD -toiminto on estetty ja toimintatesti
voidaan suorittaa. Aseta jumpperi paikoilleen.

Tarkista sulake.

Tarkista jumpperin 100 asema kortilla CI12701
3-vaih. :asema T

1-vaih. tai DC : asema M

TH led -merkkilamppu palaa ilmaisten, etta
lampdsuoja on toiminut. Toimilaite on jalleen
kaytettavissd, kun moottori on jaadhtynyt.

11 jumpperia pitaa olla kortilla C12701.
Vain yksi jumpperi paikoissa 16-17-18 ja
19-20-21.

Toimilaite toimii
paikallisohjauksella,
ei kauko-ohjauksella.

Kytkin asennossa
paikallis- tai off.

Ei ohjausjéannitetta
liittimilld 5 ja 6.

Janniteohjaus:
epasopiva ohjaus-
jannite

Aseta kytkin asentoon kauko-ohjaus.

Tarkista, etta liittimet 5-6 on
oikosuljettu.
Tarkista sulake FU3.

Tarkista kytkenta.
Jannite 10-55 V : liitin 5
Jannite 55-250 V : liitin 4

Toimilaite toimii
vain kauko-ohjaus-
asennossa, ei
paikallisohjaus-
asennossa.

Kytkin on kauko-ohjaus-

tai off -asennossa.
Paikallisohjauksen esto
paalla.

4

.

@

Aseta kytkin asentoon paikallisohjaus.

Tarkista, etta toimilaite ei vastaanota
"paikallisohjausestokaskya".

Aseta valintakytkin asentoon "OFF". Irroita
paikallisohjauksen eston liitanta liittimesta 11.
Suorita toimilaitteen toimintatesti

A
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Ongelma

Syy

Korjaustoimenpide

Vaara
toimisuunta

V&éré ohjelmointi.

Moottori on vaihdettu.

Tarkista pydrimissuunnan ohjelmointi.
Kytkin 7 kortilla CI2701.

Asento A: sulkee my6tépaivaan
Asento B: sulkee vastapéivaan

Moottorin vaihdon yhteydessd huomioitava
kaapelimerkinnét.

Tarkista py&rimissuunta.

Pydrimissuunnan muuttamiseksi vaihda
johdinjarjestysta moottorin liittimissa 1 ja 2.

Toimilaite ei pyséhdy
kiinni -rajalla.

Toimilaite on ohjelmoitu
pyséhtymaan kiinni -mo-
menttikytkimell&.

Kiinni -raja on vééarin
sdadetty.

Moottori on kdamitty ja
py®orii vastakkaiseen
suuntaan (moottorin
vaihto).

Tarkista kiinni -ohjelmointi.
(kytkin 1 Integral-kortilla)

S&a&da kiinni -raja. Kiinni -rajan pitéa olla
toimineena, kun venttiili on kiinni (vaikka
toimilaite on ohjelmoitu sulkeutumaan
momenttikytkimell& kiinni -suunnassa).

Kun moottori vaihdetaan, taytyy huomioida
johdinmerkinnat.

Tarkista py&rimissuunta.

Pydrimissuunnan muuttamiseksi vaihda
johtimien 1 ja 2 jarjestysta moottorin liittimissa.

Toimilaite ei
pysahdy
auki -rajakytkimella.

Auki -rajakytkimen
s&ato ei ole kohdallaan.

Moottori vaihdettu.

Saada rajakytkin.
Rajan pita olla toimineena, kun venttiili
on auki.

Kun moottori vaihdetaan, taytyy huomioida
johdinmerkinnat.

Tarkista py&rimissuunta.

Pydrimissuunnan muuttamiseksi vaihda
johtimien 1 ja 2 jarjestysta moottorin liittimissa.

Tilatiedot eivat toimi.

Toimilaite on jannitteetdn.

Tilatiedot valittyvéat vain, kun toimilaite
on jannitteellinen.

Momenttikytkimen
tilatiedot eivat toimi.

V&éréa ohjelmointi.

Momenttikytkinta on
kaytetty kasin.

Tarkista etté tilatietorele on ohjelmoitu
momentin tilatietoa varten.

Jumpperi asettelut:

TSO : auki -momentti

TSC : kiinni -momentti

Elektroniikka tallentaa momenttitiedon
vain, jos toimilaite on jénnitteellinen.
Elektroniikka tallentaa vain oikeaa
pydrimissuuntaa vastaavan momentin.

Momenttikytkimen
tilatieto ei palaa
perustilaan, kun

se ei ole toimineena.

22

Momenttikytkimen
tilatiedon tallennus.

4

.

@

Momenttikytkimen tilatieto on sahkdisesti
tallennettu. Tilatiedon kuittaamiseksi, ohjaa
toimilaitetta moottorilla vastakkaiseen suuntaan.

L

L 4

BERNARD’
CONTROLS



14. TOIMINTAHAIRIOT ASENNOITTIMELLA VARUSTETUSSA TOIMILAITTEESSA

Ongelma

Syy

Korjaustoimenpide

Ei toimi.

Toimilaitesy6ttd

Hataohjauskasky ESD on paalla

ja estdd muut kaskyt.

Sulake palanut.

Moottorisyottdméaarittely

Moottorin Iampdsuoja
toiminut.

Ohjelmointijumpperit
vaérin asennettu
tai puuttuvat.

Tarkista syéttojannite.
(liittimet 1, 2, 3 / 3-vaih.)
(katso arvokilpi)

Tarkista, etta toimilaite ei vastaanota
hatdohjauskaskya. Kun toimilaite on
jannitteetdn, jumpperi 27 voidaan poistaa
kortilta. Kun jumpperi on poistettu ESD
-toiminto on estetty, toimilaitteen toiminta
voidaan testata. Aseta jumpperi takaisin
paikalleen.

Tarkista sulake kortilla CI2701.

Tarkista jumpperin 100 asema.
3-vaih. : asema T
1-vaih. tai DC : asema M

TH-led -merkkivalo palaa ilmaisten, etta
ldmpdsuoja on toiminut. Toimilaite on
jalleen kaytettavissa, kun moottori on
jaahtynyt.

11 jumpperia pitda olla kortilla CI2701.
Vain yksi jumpperi paikoissa 16-17-18 ja
19-20-21.

Toimilaite toimii
paikallisohjauskyt-
kimella, mutta ei

toimi asennoitinkortilta
ohjattuna.

Valintakytkin on asennossa
paikallisohjaus tai off.

Auto/on-off -ohjauskasky
on voimassa ja estaa
asennoitinkayton.

Asennoitinkortin ja
Integral+ -kortin vélinen
liitin on irti.

Takaisinkytkentapotentio-
metri on vaarin sadadetty.

(@

Aseta valintakytkin asentoon
kauko-ohjaus.

Tarkista, etta toimilaite ei vastaanota
auto/on-off -ohjauskaskya. Varmista, etta
kosketin 7-11 on auki.

Tarkista, ettd asennoitinkortin ja
Integral-kortin vélinen liitin on kytketty.

Kaanna takaisinkytkentdpotentiometria
1/4 -kierrosta ja sdada
kayttdonotto-ohjeiden mukaan.

BERNARD’
CONTROLS
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Ongelma Korjaustoimenpide

Syy

Ohjausviesti on
vaara

Tarkista ohjausviestin ohjelmointi
asennoitinkortilla:

4-20 mA:

kytkin 4 asennossa A, kytkin 9 asennossa A
kytkin 10 asennossa A

0-20 mA:

kytkin 4 asennossa B, kytkin 8 asennossa B
kytkin 9 asennossa A, kytkin 10 asennossa A
0-10 V:

kytkin 4 asennossa B, kytkin 8 asennossa B
kytkin 9 asennossa B, kytkin 10 asennossa B

Toimilaitetta voidaan
ohjata asennoitin-
kortilta, mutta se ei
toimi ohjausviestill.

Auto-0 %-100 % -kytkin
ei ole Auto -asennossa.

Vaéra ohjausviesti.

Vaéra napaisuus.

Tarkista, ettéd kytkin Auto-0 %-100 %
on asennossa Auto.

Tarkista ohjausviesti, kdyttaen
mA -mittaria kytkettyna sarjaan
(liittimelle 30).

Tarkista, ettd ohjausviestin + on kytketty
(liittimelle 30).

Toimilaite ei seuraa
ohjausviestia.

24

Takaisinkytkentdpotentio-
metri on kdénteisesti
kytketty.

Ohjausviesti on kdanteinen
tai asettelu kortilla vaarin.

Ké&anteinen pydrimissuunta

Takaisinkytkentépotentio-
metri on vaarin sédédetty.

Moottori on kdamitty ja
pyorii vastakkaiseen
suuntaan.

(moottori on vaihdettu)

(@

L

L 4

Tarkista takaisinkytkentédpotentiometrin

kytkenta.

Potentiometrin pitaé olla kytkettyna

"POT STD":

* 4 mA (tai 0 mA tai 0 V ohjausviestin
mukaan) = kiinni -asento ja my6tépai-
vaan liike sulkee venttiilin.

* 4 mA (tai 0 mA tai 0 V ohjausviestin
mukaan) = auki -asento ja vastapaivaan
like sulkee venttiilin.

Potentiometrin pitaé olla "POT REV":

* 4 mA (tai 0 mA tai 0 V ohjausviestin
mukaan) = kiinni -asento ja vastapéi-
vaan liike sulkee venttiilin.

* 4 mA (tai 0 mA tai 0 V ohjausviestin
mukaan) = auki -asento ja my&6tapai-
vaan liike sulkee venttiilin.

Tarkista ohjausviestiasettelu.

Kytkin #3 GAMK -kortilla:

Asento A: 4 mA = venttiili kiinni

Asento B: 4 mA = venttiili auki

Tarkista ohjausviestiasettelu.

Kytkin 7 Integral Plus -kortilla:

Asento A: Sulkeutuminen myo&tépéivaan
Asento B: Sulkeutuminen vastapéivaan

K&anna potentiometrid 1/4 -kierrosta ja

toista kayttdédnotto-ohjeidenmukainen sdato.

Kun moottori vaihdetaan, taytyy huomioida
johdinmerkinnat. Tarkista py6rimissuunta.
Pydrimissuunnan muuttamiseksi vaihda

johtimien 1 ja 2 jérjestyst& moottorin liittimissa.

BERNARD’
CONTROLS



Ongelma

Syy

Korjaustoimenpide

Toimilaite ei pysahdy
kiinni -rajalla.

Toimilaite on ohjelmoitu
pysahtymaan momentti-
kytkimella.

Kiinni -raja on virheellisesti
saadetty.

0 % -asento on virheellisesti
séadetty.

Moottori on k&damitty ja
pyorii vastakkaiseen
suuntaan (moottorin vaihto).

Tarkista sulkeutumisen ohjelmointi.
(kytkin 1 Integral-kortilla)

Sa&da kiinni-raja. Kiinni -rajan pitéa toimia,
kun venttiili on kiinni (vaikka toimilaite on
ohjelmoitu pysédhtymaén momentti-
kytkimelld).

Sa&da takaisinkytkentdpotentiometri.

Kun moottori vaihdetaan, taytyy huomioida
johdinmerkinnat. Py&rimissuunnan
muuttamiseksi vaihda johtimien 2 ja 3
jarjestysta moottorin liittimissa.

Toimilaite ei pysahdy
auki -rajalla.

Auki -raja on virheellisesti
séadetty.

100 % -asento on
virheellisesti sdadetty.

Moottori on k&damitty ja
pyorii vastakkaiseen
suuntaan (moottorin vaihto).

Sa&da auki-raja. Auki-rajan pitda toimia
kun venttiili on auki.

Saada 100 % -potentiometri
asennoitinkortilla.

Kun moottori vaihdetaan, taytyy huomioida
johdinjarjestys. Tarkista oikea pydrimis-
suunta. Pydrimissuunnan muuttamiseksi
vaihda johtimien 2 ja 3 jarjestystd
moottorin liittimissa.

Tilatietokoskettimet
eivat toimi.

Toimilaite on jannitteetdn.

Tilatietokoskettimet ovat kaytettavissa,
kun toimilaite on jannitteellinen.

Momenttikytkimen
tilatieto ei toimi.

Virheellinen ohjelmointi.

Momenttikytkintéd on
kaytetty kasin
jannitteeton.

Tarkista, ettd vastaava merkinantorele on
ohjelmoitu "momenttikytkin toiminut".
Jumpperiasettelu Integral-kortilla:

TSO auki -momenttikytkin

TSC kiinni -momenttikytkin

Piirikortit rekisterdivat toiminnan vain, jos
toimilaite on jannitteellinen ja momentti-
kytkin vastaa ko. pydrimissuuntaa.

Momenttikytkimen
tilatieto ei palaa
perustilaan, kun se
ei ole toimineena.

Momenttikytkimen
tilatiedon tallennus

Momenttikytkimen tilatieto on sahkdisesti
tallennettu. Tilatiedon kuittaamiseksi ohjaa
toimilaitetta moottorilla vastakkaiseen suuntaan.

Hairiétila on ilmaistu,
mutta toimilaite
on kaytettavissa.

Ohjausviesti puuttuu.
Perusasettelussa tdma
ilmaistaan hairiéna ja
toimilaite ja& asentoonsa.

Valintakytkin on
"paikallisohjaus-" tai
"off" -asennossa.
Perusasettelussa tdma
ilmaistaan vikana.

(@

Kytke ohjausviesti.

Aseta valintakytkin asentoon
"kauko-ohjaus"

25
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